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. WARUNKI OGOLNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
TELETECHNICZNYCH

1. Wstep

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t instalacji stabopragdowych
jest opracowaniem zawierajgcym zbiory wymagan w zakresie sposobu wykonania i
odbioru robét teletechnicznych, obejmujgcym w szczegolnosci:

e wymagania w zakresie wtasciwosci materiatéw,

e wymagania dotyczgce sposobu wykonania,

e wymagania dotyczgce oceny prawidtowosci wykonania poszczegdlnych
rodzajow robdt,

e okreslenie zakresu prac, ktére powinny by¢ ujete w cenach poszczegolnych
pozycji przedmiaru (zawarte na etapie szczegoétowej specyfikacji technicznej),

e wskazanie podstaw okreslajgcych zasady przedmiarowania, a w przypadku
braku podstaw opis zasad przedmiarowania.

Poniewaz projekt instalacji staboprgdowych nie precyzuje, jakim kryteriom majg
odpowiada¢ poszczegolne roboty, zamawiajgcy (na podstawie ustawy Prawo o
zamowieniach publicznych) okresla swoje wymagania w specyfikacjach technicznych.
Specyfikacje techniczne dzielimy na OST (ogdlne specyfikacje techniczne)
zawierajgce warunki poprawnego wykonania robot, SST (szczegdtowe specyfikacje
techniczne) specyfikacje odniesione do konkretnego projektu, precyzujgce szczegdine
wymagania.

2. Przedmiot opracowania

Niniejsza specyfikacja odnosi sie do robét zwigzanych z projektem instalacji
niskoprgdowych wewnetrznych: Systemu Kontroli Dostepu, Systemu Telewizji
Uzytkowej (CCTV) oraz dostawy Depozytora w Budynku Nr 5, dziatka nr geod.6/20,
obreb 5-06-16, dzielnica Srédmiescie, ul. Podchorgzych 38.

1.1. Definicje i pojecia

aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego

przydatnos¢ do stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego

jednostke;

e bruzda instalacyjna - zagtebienie w Scianie lub posadzce budynku, specjalnie
uformowane lub wykute w celu prowadzenia w nim przewodoéw badz rur
ochronnych;

e certyfikacja zgodnosci - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od
dostawcy i odbiorcy) wykazujace, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz
nalezycie zidentyfikowany wyrdb, proces lub ustuga sg zgodne z okreslong normag
lub z wtasciwymi przepisami prawnymi;

e instalacje wnetrzowe - instalacje elektryczne i teletechniczne zwigzane z
obiektem budowlanym;

e sieci - urzgdzenia elektryczne i teletechniczne podziemne i naziemne na zewnatrz
budynku i przytgcza;

e deklaracja zgodnosci - o$wiadczenie dostawcy, stwierdzajgce na jego wytgczng

odpowiedzialnos¢, ze wyrob, proces lub ustuga sg zgodne z normg lub aprobata

techniczng;



dokumentacja powykonawcza - dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi
zmianami i uzupetnieniami w trakcie realizacji rob6t (budowy);

Inzynier - Inspektor Nadzoru wyznaczony przez Inwestora;

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu;

Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig organu Nadzoru Budowlanego zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzgcy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie
wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét,
przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem
Nadzoru, Kierownikiem Budowy i Projektantem;

Inspektor Nadzoru — osoba wyznaczona przez Menadzera Projektu, nadzorujgca
proces budowy;

ksiega obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru wykonywanych Robét
w formie wyliczen, szkicow i ewentualnych dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w
Ksiedze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera;

odbiér instalacji - zespot czynnosci majgcych na celu sprawdzenie czy instalacje
teletechniczne zostaty wykonane zgodnie z projektem, warunkami technicznymi i
obowigzujgcymi normami stanowigcymi podstawe do przekazania instalacji do
eksploataciji;

polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
Inzyniera w formie pisemnej - poprzez wpis do dziennika budowy, dotyczgce
sposobu realizacji Robo6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem Budowy;
projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji
Projektowej;

rura osfonowa - przewdd rurowy z materiatu niepalnego, chronigcy przed
oddziatywaniem czynnikébw zewnetrznych, wewnatrz ktérego umieszczony jest
przewdd instalacji teletechnicznej;

kanat instalacyjny — odkrywany kanat montowany na tynk, chronigcy przed
oddziatywaniem czynnikdbw zewnetrznych, wewngtrz ktérego umieszczone sg
przewody instalacji teletechnicznych,;

rysunki - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje urzgadzen
elektrycznych i teletechnicznych;

Skroéty - symbole utworzone najczesciej z pierwszych liter wyrazow.

Skroty uzyte w opracowaniu:

STWIOR - Specyfikacje Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét
PE - Polietylen

PCW (PCV) - Polichlorek winylu

PN - Polska Norma

BN - Branzowa Norma

ZN - Zaktadowa Norma

ITB - Instytut Techniki Budowlane;j

nN - Niskie Napiecie

CPV - pozycja Wspdlnego Stownika Zamdwien

CNBOP - Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej
SSWiN — System Sygnalizacji Wtamani i Napadu

SKD - System Kontroli Dostepu

STU - System Telewizji Uzytkowej



VD - System Videodomofonowy
SAP - System Alarmu Pozarowego
3. Ogdine wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, a takze specyfikacjg techniczng i poleceniami
Inzyniera.

3.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w danych kontraktowych przekaze
wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi; dziennik budowy oraz po dwa komplety dokumentacji projektowej i
specyfikacji techniczne;.

3.2. Dokumentacja techniczna kontraktu

Wykaz dokumentéw do przekazania wykonawcy po przyznaniu mu kontraktu:
e projekt wykonawczy instalacji niskoprgdowych wewnetrznych,
e przedmiar robot (naktady rzeczowe) z tabelg elementéw scalonych instalacji
niskoprgdowych wewnetrznych.
e specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdét instalacji niskoprgdowych
wewnetrznych.

3.3. Zgodnos$c¢ robdét z dokumentacjag projektowa.

Wszystkie dokumenty przekazane wykonawcy stanowig czes¢ kontraktu, a
wymagania wyszczegolnione choéby w jednym z nich sg obowigzujgce dla
wykonawcy tak, jakby byty zawarte w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw
obowigzuje nastepujgca kolejnos¢ ich waznosci:

¢ specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
e dokumentacja projektowa
e przedmiar robét (naktady rzeczowe) z tabelg elementéw scalonych

Wykonawca robot musi wykazaé sie niezbednymi uprawnieniami w zakresie
prowadzenia roboét instalacyjnych. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosc
wykonania robo6t oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg oraz specyfikacjg
techniczng i poleceniami inspektora nadzoru. Dane okreslone w dokumentacii
projektowej oraz specyfikacji technicznej winny by¢ uwazane za wartosci docelowe,
od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach dopuszczalnych tolerancii.
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw Ilub pominie¢ w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomic¢ Inzyniera, ktory
dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone
materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z tymi dyspozycjami i
wptynie to na niezadowalajgcg, jakos¢, to takie elementy bedg niezwtocznie
zastgpione innymi, a roboty poprawione na koszt wykonawcy.

3.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego w
bezposrednim sgsiedztwie terenu budowy, w okresie trwania kontraktu, az do
konncowego odbioru robat.



3.5.  Odbiér frontu robot

Przed rozpoczeciem robét w zakresie instalacji teletechnicznych wykonawca
winien zapozna¢ sie z obiektem budowlanym oraz stwierdzic odpowiednie
przygotowanie frontu robot. Odbidr frontu robdt przez wykonawce od zleceniodawcy
(generalny wykonawca, inwestor) winien by¢é dokonany komisyjnie z udziatem
zainteresowanych stron i potwierdzony spisanym protokotem oraz wpisem do
dziennika budowy. Wykonywanie robét instalacyjnych nalezy koordynowaé na biezgco
z kierownikiem budowy roboét ogéino budowlanych.

3.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegat przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci ma obowigzek zadbad,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni utrzymanie wszelkich urzgdzen zabezpieczajgcych, socjalnych oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z
wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg
uwzglednione w cenie kontraktowe;.

3.7. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robo6t oraz za wszelkie
materiaty i urzgdzenia do nich uzywane - od daty rozpoczecia rob6t budowlanych do
daty wydania przez Inzyniera potwierdzenia ich zakonczenia. Wykonawca bedzie
utrzymywa¢ wykonane roboty w catosci i wszystkie ich elementy w stanie
zadawalajgcym az do momentu kohcowego odbioru. Jezeli wykonawca w
jakimkolwiek czasie zaniedba ich utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
usungc¢ zaniedbania, nie pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

3.8. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie obowigzujgce podczas
wykonywania prac budowlanych przepisy, wszystkie normy, normatywy i wytyczne,
ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami. Bedzie on w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robaot.
Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych oraz bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod. W sposob ciggty bedzie informowat Inzyniera o
swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne potrzebne dokumenty.

4. Ogodlne wymagania dotyczgce materialow i sprzetu
4.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem
jakichkolwiek materiatdéw przeznaczonych do realizacji kontraktu, wykonawca
przedstawi zamawiajgcemu szczegotowe informacje dotyczgce proponowanego zrédta
zamawiania tych materiatoéw, odpowiednie certyfikaty, Swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie
okreslonego materiatu z okreslonego zrédta nie oznacza, ze wszelkie materiaty z tego
zrodta uzyskujg zatwierdzenie. Wykonawca robot teletechnicznych winien podacé
inzynierowi terminy dostaw zatwierdzonych materiatow.



4.2. Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez wykonawce usuniete
z terenu prowadzenia prac budowlanych. Kazdy rodzaj robét, w ktérych znajdujg sie
niezbadane i niezaakceptowane materiaty, wykonawca prowadzi na wiasne ryzyko,
liczgc sie z ich nie przyjeciem i nie optaceniem.

4.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Materiaty nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych, suchych,
przewietrzanych i dobrze oswietlonych. Gospodarke materiatami nalezy prowadzi¢
zgodnie z wytycznymi gospodarki materiatowej dla przedsiebiorstw budowlano -
montazowych oraz wytycznymi dla przedsiebiorstw wykonujgcych teletechniczne
roboty instalacyjne - montazowe. W przypadku braku takich wytycznych, wytyczne
gospodarki materiatowej na placu budowy powinny by¢ opracowane przez
generalnego wykonawce robaét lub przedsiebiorstwo wykonujgce dany rodzaj rob6t w
porozumieniu z kierownikiem budowy. Sposéb sktadowania materiatéw
teletechnicznych w magazynie jak i konserwacja tych materiatéw powinny byc¢
dostosowane do rodzaju materiatéw. Materiaty np. rury instalacyjne, kable, przewody,
osprzet nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych, suchych,
przewietrzanych i oswietlonych. Rury nalezy sktadowa¢ w wigzkach w pozyciji stojgcej
pionowej, kable w czasie sktadowania powinny znajdowac sie na bebnach. Dopuszcza
sie sktadowanie krotkich odcinkéw w kregach. Bebny powinny by¢ ustawione na
krawedziach tarczy a kregi utozone poziomo.

4.4. \Wariantowe stosowanie materiatdow

Jezeli dokumentacja projektowa Iub specyfikacja techniczna przewidujg
mozliwos¢ wariantowego zastosowania materiatu w wykonywanych pracach,
wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim wyborze, co najmniej dwa tygodnie przed
jego uzyciem lub wczes$niej, jezeli bedzie to wymagane dla przeprowadzenia badan.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody
Inzyniera (inspektora nadzoru).

4.5. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu, na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet powinien
by¢ zgodny z ofertg wykonawcy i powinien odpowiada¢ wskazaniom zawartym w
specyfikacji technicznej lub projekcie organizacji robo6t, zaakceptowanym przez
Inzyniera. W przypadku braku takich ustaleh we wskazanych dokumentach, sprzet
powinien by¢é uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Sprzet, bedacy
witasnoscia wykonawcy Iub wynajety do wykonania robot elektrycznych i
wykonczeniowych, ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

46. Transport

Srodki i urzadzenia transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane do
transportu materiatéw, elementéw itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju
robét teletechnicznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczanie
przedmiotéw w sposéb zapobiegajgcy ich uszkodzenie.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji na stanowisko montazu
bezposrednio przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu
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wewnetrznego z magazynu budowy. Dotyczy to szczegdlnie duzych i ciezkich
elementow.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportu, ktére
nie wptyng na utrate cech jakosciowych przewozonych materiatdw oraz nie wptyng
niekorzystnie na wtasciwosci wykonywanych robot.

4.7. Przyrzady do badan i pomiarow

Wszystkie przyrzgdy pomiarowe uzyte do badan i pomiardw muszg posiadac
aktualne sSwiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane
identyfikujgce przyrzad pomiarowy muszg by¢é zamieszczone w raporcie (protokole) z
badan i pomiarow. Wykaz instrukcji i przyrzgdow pomiarowych potrzebnych do
wykonania badan i pomiaréw winien by¢é zamieszczony w Programie Zapewnienia
Jakosci.

5. Ogdlne wymagania dotyczace instalacji

5.1.  Wymagania ogdlne dotyczgce budowy projektowanych instalacji
niskoprgdowych wewnetrznych

Projektowane systemy zabezpieczeh powinny zapewni¢ ochrone wybranych
obszaréw wewnatrz budynku. W ramach projektu nalezy rozbudowac istniejgce
systemy:
¢ system kontroli dostepu,

e system telewizji uzytkowej IP,
e system depozytorow.

Doktadne rozmieszczenie sprzetu i zadania stawiane systemom zostaty
zawarte w projekcie.

Do wykonania systemow nalezy uzywa¢ materiatéw, elementéw zgodnych z
parametrami (tj. rownowaznymi lub lepszymi) osprzetu podanego w towarzyszgcej
dokumentacji projektowej. W przypadku zmian typow urzadzen Wykonawca powinien
wykaza¢ rownowaznos¢ proponowanych urzgdzen i funkcjonalnosci za pomocg kart
katalogowych sprzetu oraz uzyska¢ zgode Inwestora na proponowane zmiany.

Wszelkie stosowane materiaty powinny by¢ nowe, odpowiadac¢ polskim normom
oraz posiada¢ dopuszczenie do stosowania w budownictwie jak rowniez, co najmniej
jeden z nizej wymienionych dokumentow:

atest,

certyfikat,

aprobate techniczng ITB,
deklaracje zgodnosci.

5.2. Roboty przygotowawcze - wymagania ogolne

Trasowanie
Trasowanie polega na wykonaniu nastepujgcych czynnosci:
e wytyczenie tras przewoddw na $cianach budynku,
e wytyczenie miejsc pod montaz korytek i rur ostonowych,
e mechaniczne wykonanie otworéw w Scianach i stropach (murowanych i
betonowych).

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz
zapewniajgc bezkolizyjno§¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna byc¢
przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontow. Wskazane jest,
aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.



Ustalenie miejsc montazu osprzetu oraz przejs¢ przez sciany i stropy

Wszystkie przejscia obwodow instalacji staboprgdowych przez $Sciany, stropy
itp. (wewnatrz budynku) muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia miedzy
pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonane w sposéb szczelny,
zapewniajgcy nie przedostawanie sie wyziewow. Jako ostony przed uszkodzeniem
mechanicznym mozna stosowa¢ rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych,
ksztattowniki, korytka blaszane, drewniane itp.

5.3. Roboty instalacyjno-montazowe - wymagania ogolne

Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzgdzen instalacji niskoprgdowych w
budynku powinno zapewnia¢ bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami w zakresie
odlegtosci i ich wzajemnego usytuowania.

Gtowne ciagi instalacji uktada¢ w korytach i listwach elektroinstalacyjnych oraz
podejscia do urzgdzen w listwach i rurach elektroinstalacyjnych PCV zgodnie z
dokumentacjg projektowg. Do wyposazenia technicznego budynku oprécz instalacji
teletechnicznych zalicza sie instalacje elektryczne, instalacje cieptej i zimnej wody,
klimatyzacji, wentylacji, kanalizacji, piorunochronng, telekomunikacyjng itd.

Pomiedzy tymi instalacjami oraz towarzyszgcymi urzgdzeniami istniejg pewne
zaleznosci, a takze powigzania, ktére muszg by¢ uwzglednione w trakcie
projektowania budowy, modernizacji bgdz remontu. W pierwszej kolejnosci chodzi o
takie prowadzenie poszczegolnych instalacji i lokalizacje urzadzen, aby wykluczy¢ lub
zmniejszy¢ do minimum negatywne wzajemne oddziatywanie oraz niekorzystny wptyw
na otoczenie budynku. Moggce wystgpi¢ w budynku anormalne stany instalacji
elektrycznej i wspétpracujgcych z nig urzadzen, takie jak zwarcia, przecigzenia,
przepiecia i przerwy w obwodach czesto prowadzg do powstania zagrozen.
Zagrozenia te przejawiajg sie na przykfad w osigganiu przez fragmenty instalaciji i
urzgdzen podwyzszonych temperatur lub pojawieniu sie iskrzenia, ktore w
konsekwencji mogg sta¢ sie przyczyng pozaru. Z kolei inne niz elektryczne,
wymienione wyzej instalacje powinny byc¢ tak prowadzone, aby czynnosci
wykonywane przy ich konserwacji badz wymianie nie prowadzity do uszkodzen
instalacji i urzadzen elektrycznych, gdyz grozi to porazeniem osob wykonujgcych te
czynnosci. Chodzi tu gtdwnie o zapewnienie takich odlegtosci pomiedzy instalacjami,
aby mozna byto swobodnie i bezpiecznie operowaé narzedziami niezbednymi do
prowadzenia zabiegdw konserwacyjnych i remontowych.

Przewody prowadzi¢ w listwach nasciennych do koncowych odbiornikow i w korytach
metalowych wspdlnych dla instalacji teletechnicznych.

5.4. Montaz kabli, przewodow.
Uktadanie przewodow i kabli

Wymagania ogdéine dotyczgce robot:

e wszystkie przewody kabelkowe na obu kohcach muszg by¢ oznaczone zgodnie
z adresami umieszczonymi na liscie adresowej,

e kazde przejscie przewodow kabelkowych przez stropy i $ciany musi byc
zabezpieczone rurg ostonowg lub odpowiednio obudowane,



e trasy przewodow kabelkowych sposdb utozenia oston lub konstrukcji w kazdym
przypadku muszg zapewniac tatwos¢ ich wymiany lub wymiany przewodow
kabelkowych.

Przewody uktadane w kanatach i w rurach elektroinstalacyjnych PCV
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robot:

rozwiniecie przewodu,

sprawdzenie ciggtosci zyt i opornosci izolaciji,

odmierzenie,

ciecie,

otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub skrzynek rozgateznych,
otwieranie i zamykanie kanatow i listew elektroinstalacyjnych,
wciggniecie przewodow.

5.5. Montaz urzgdzen peryferyjnych systemow.

Zatgczone w projekcie schematy blokowe, opisy techniczne projektowanych
instalacji oraz wytyczne specyfikacji Budowy sg wystarczajagcym dopetnieniem
niniejszej specyfikacji i dopetniajg takze dane potrzebne do sporzgdzenia kalkulacji
cenowej.

Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robét:
e wyznaczenie miejsca montazu czujek, kamer oraz elementéw kontroli dostepu
na podstawie dokumentacji projektowej,
e wykonanie slepych otworow pod kofki instalacyjne,
przykrecenie obudow, czujek, klawiatur, kamer, czytnikéw, paneli rozméwnych
z kamerg za pomocg kotkdéw rozporowych,
wprowadzenie do obudowy osprzetu przewodéw,
wykonanie potgczeh przewodow na zaciskach urzadzenia,
zarobienie odpowiednich koncéwek na przewodach sygnatowych
ustawienie urzadzen detekcyjnych, alarmujgcych, obserwacyjnych zgodnie z ich
instrukcjg montazu oraz wymaganiami projektu,
e zamkniecie obudéw.

5.6. Montaz urzadzen SKD i CCTV

Zatgczone w dokumentacji projektowej rysunki z rozmieszczeniem centrali i
szafy oraz opisy sposobu montazu elementéw sg dopetnieniem niniejszej specyfikaciji.
Przy pracach montazowych nalezy zwréci¢ uwage na:

e dyskretny montaz central, modutéw SKD

e przy montazu szaf zapewni¢ dogodny dostep do zainstalowanych tam urzadzen,

e urzadzenia w projektowanych szafach instalowa¢ zapewniajgc dogodny przeptyw
powietrza chtodzgcego urzagdzenia,

e wszelkie potgczenia kablowe pomiedzy urzadzeniami opisa¢é w sposéb
jednoznacznie identyfikujgcy ich przeznaczenie,

e ergonomiczne rozmieszczenie urzadzehn obstugi projektowanych systemoéw
pozwalajgce na wygodng prace z systemem.

5.7.  Uruchomienie i testowanie systemow

Uruchomienie i  testowanie  systemu powinno by¢é  powierzone
wyspecjalizowanemu wykonawcy. Przy konfiguracji i ustalaniu szczegétowego
przeznaczania systemu nalezy konsultowaC sie bezposrednim uzytkownikiem
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systemu, ktérego nalezy po zakonczeniu prac instalacyjnych przeszkoli¢ z zakresu
obstugi systemu.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Zasady kontroli jakosci robét

W trakcie odbioru instalacji niskoprgdowych nalezy przedtozy¢ komisji
protokoty z badan. Stad tez instalacje w budynku powinny by¢é poddane
szczegotowym ogledzinom i prébom, obejmujgcym takze niezbedny zakres pomiarow
w celu sprawdzenia, czy spetniajg wymagania obowigzujgcych norm i przepiséw.
Czionkowie komisji, przed przystgpieniem do ogledzin i prob powinni otrzymac i
zapozna¢ sie z uaktualniong dokumentacjg techniczng oraz protokotami ze
sprawdzen czgstkowych. Osoby wykonujgce pomiary powinny posiada¢ odpowiednie
kwalifikacje, potwierdzone uprawnieniami do wykonywania badan.

Kontrola jakosci wykonania instalacji powinna obejmowac przede wszystkim
sprawdzenie:

e zgodnosci zastosowanych do wbudowania wyrobdéw i zainstalowanych
urzgdzen z dokumentacjg techniczng, normami i certyfikatami,

e prawidtowosci wykonania potgczen przewodow,

e poprawnosci wykonania oprzewodowania oraz zachowania wymaganych
odlegtosci od innych instalacji i urzgdzen,

e poprawnos$ci wykonania przejs¢ przewodow przez stropy i sciany,

e prawidtowosci zamontowania osprzetu,

e dostosowania do warunkéw srodowiskowych i warunkéw pracy w miejscu ich
zainstalowania,

e prawidtowego oznaczenia przewododw, tgcznikdw, zaciskow itp.,

e prawidtowosci doboru urzgdzen i srodkéw ochrony od wptywow zewnetrznych
warunkoéw srodowiskowych w jakich pracuja,

e spetnienia dodatkowych zaleceh projektanta Iub inspektora nadzoru
wprowadzonych do dokumentaciji technicznej.

6.2. Ogledziny instalacji staboprgdowych

Celem ogledzin jest stwierdzenie, czy:

e zainstalowane urzadzenia i aparaty spetniajg wymagania techniczne zawarte w
odpowiednich normach przedmiotowych (stwierdzenie zgodnosci ich
parametréw technicznych z wymaganiami norm),

e zostaty prawidlowo dobrane i zainstalowane oraz oznaczone zgodnie z
projektem,

e nie majg widocznych uszkodzen wptywajgcych na pogorszenie parametrow
technicznych i uzytkowych.

Podstawowe czynnosci, jakie powinny by¢é wykonane podczas ogledzin, a
takze wymagania norm, ktorych spetnienie nalezy stwierdzi¢ w trakcie wykonywania
poszczegodlnych sprawdzen, podane sg ponizej z zachowaniem Kkolejnosci
wymienionego zakresu ogledzin.

Potaczenie przewodow

Sprawdzeniu podlega stan potgczenia przewoddéw, a wiec to, czy sg wykonane
w sposOb zgodny z wymaganiami, przy uzyciu odpowiednich metod i osprzetu, oraz
czy nacisk na potfgczenia nie jest wywierany przez izolacje, a takze czy zaciski nie sg
narazone na naprezenia spowodowane przez podtgczone przewody.
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W trakcie ogledzin mozliwe jest wykrycie wad, btedéw montazowych i innych

usterek w instalacji teletechnicznej. Usterki te muszg by¢ usuniete przed
przystapieniem do prob i pomiaréw. Wykonywanie tych prob bez usuniecia usterek,
mogacych mie¢ wptyw na wynik badan, jest niedopuszczalne.

7.

Dokumentacja powykonawcza

Do odbioru robdt instalacji niskoprgdowych wykonawca winien przedtozy¢ nastepujgce
dokumenty:

8.
Ustaw

1)

2)

dokumentacje techniczng powykonawczg opieczetowang i poswiadczong za
zgodnos¢ z wykonawstwem przez osobe uprawniong do wykonywania robot,
deklaracje zgodnosci, certyfikaty, atesty na zabudowane materiaty z ich
wykazem podpisanym przez uprawnionego kierownika robét,

karty gwarancyjne, DTR-ki,

oswiadczenie kierownika robo6t w/g ustalonego wzoru,

oswiadczenie Wykonawcy o wykonaniu robot zgodnie z aktualnie
obowigzujgcymi normami przepisami oraz posiadang wiedzg techniczng.

Dokumentacja techniczna powykonawcza powinna zawierac:
opis techniczny wykonanych robét,

rysunki powykonawcze z naniesionymi trasami kabli i listew,
schematy blokowe wzajemnych potgczenh urzadzen,
zestawienie uzytych materiatow.

Przepisy zwigzane

y:

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (DZ.U. DZ 2000 r., Nr 106, poz
1126 z p6zn. Zm.) — tekst ujednolicony ze zmianami z 16 kwietnia 2004 r.
zawartymi w Dz.U. Nr 93 z 2004 r.. poz. 888

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. O ochronie przeciwpozarowej — tekst jednolity
- DZ.U. Nr 147 z 2002r., poz. 1229 z pdzniejszymi zmianami,

Rozporzadzenia:

3)

6)

Polski
7)

8)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. W sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr 75, poz 690 z p6zn. zm.) — tekst ujednolicony ze zmianami z dnia 7
kwietnia 2004 r. zawartymi w Dz.U. Nr 109, poz. 1156

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 21 kwietnia
2006 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow
budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 80, poz. 563).

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 24 lipca 2009
r. zmieniajgce rozporzgdzenie w sprawie uzgadniania projektu budowlanego
pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 119, poz. 998).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. Nr 120. poz.
1133)

e i europejskie normy:

PKN-CEN/TS 54-14 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 14: Wytyczne
planowania projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji.
ISO/IEC 11801 — ,Information technology. Generic cabling for customer
premises”,
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9) PN-EN 50173-1 - ,Technika informatyczna. Systemy okablowania
strukturalnego. czes¢ 1: Wymagania ogolne”,

10)PN-EN 50174-1 - ,Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Czes¢ 1:
~opecyfikacja i zapewnienie jakosci”,

11)PN-EN 50174-2 - ,Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Czes¢ 2:
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow”,

12)PN-EN 54-1:2011 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 1: Wprowadzenie,

13)PN-EN 54-18:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 18: Urzagdzenia
wejscia/wyjscia,

14)PN-EN 54-18:2007/AC:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czesc¢ 18:
Urzadzenia wejscia/wyijscia,

15)PN-EN 54-23:2010 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 23: Pozarowe
urzgdzenia alarmowe -- Sygnalizatory optyczne,

16)PN-EN 13478+A1:2008 - Bezpieczenstwo maszyn -- Zapobieganie pozarom i
ochrona przeciwpozarowa,

17)PN-ISO 8421-6:1997 - Ochrona przeciwpozarowa -- Terminologia -- Ewakuacja
i Srodki ewakuaciji,

18)PN-ISO 8421-7:2000 - Ochrona przeciwpozarowa -- Terminologia -- Srodki
wykrywania i ttumienia wybuchu,

19)PN-E-05202:1992 - Ochrona przed elekirycznoscia  statyczng --
Bezpieczenstwo pozarowe i/lub wybuchowe -- Wymagania ogdlne,

20)PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP)

21)PN-93/E-08390/14:1993 Systemy alarmowe - Wymagania ogdélne - Zasady
stosowania.

22)PN-EN 50131-1:2002 (U) Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania -
Czes¢ 1: Wymagania ogolne

23)PKN-CEN/TS 54-14 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 14: Wytyczne
planowania projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji.

24)PN-ISO-6790:1996 Sprzet i urzgdzenia do zabezpieczen przeciwpozarowych i
zwalczania pozaréw. Symbole graficzne stosowane na planach ochrony
przeciwpozarowej.

25)PN-B-02877-4:2001 Ochrona przeciwpozarowa budynkéw. Instalacje
grawitacyjne do odprowadzania dymu i ciepta. Zasady projektowania.

26)PN-E-05125:1976. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

27)PN-92/M-511004/09 Czesci sktadowe automatycznych urzadzen
sygnalizacji pozarowej. Badania przydatnosci w warunkach pozardéw testowych.

28)PN-EN 50131-1:2009 Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania i
napadu - Czes¢ 1: Wymagania systemowe

29)PN-EN 50131-2-4:2009 Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania -
Czes¢ 2-4: Wymagania dotyczgce czujek dualnych pasywnych podczerwieni i
mikrofalowych

30)PN-EN 50131-2-6:2008(U) Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wiamania
- Czes¢ 2-6: Wymagania dotyczace czujek stykowych otwarcia
(magnetycznych)

31)PN-EN 50131-3:2009(U) Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wlamania i
napadu - Czes¢ 3: Centrale alarmowe

32)PN-EN 50132-7:2013-04E Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV
stosowane w zabezpieczeniach -- Czes¢ 7: Wytyczne stosowania
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33)PN-EN 50133-1:2007P Systemy alarmowe -- Systemy kontroli dostepu w
zastosowaniach dotyczacych zabezpieczenia -- Czes¢ 1: Wymagania
systemowe
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Il. ZESTAWIENIA MATERIALOW INSTALACJI TELETECHNICZNYCH

1. Podstawowe urzadzenia kontroli dostepu

LP. Nazwa J. miary |Ilos¢

Stacja komputerowa z monitorem 24"
1. |wyposazona w oprogramowanie typu

L . 1

RECEPCJA ze skanerem dokumentéw i Szt
czytnikiem administracyjnym

2 |Kontroler przejscia w obudowie z miejscem na St 5

akumulator 7Ah

3. | Akumulator 12V7AH Szt. 5

4. |Zwora elektromagnetyczna 380KG z kpl.

o . Szt. 5
wspornikow montazowych
5 |Kontaktron - czujka otwarcia Szt. 5
6. Przycisk wyjscia awaryjnego resetowalny Szt. 5
7. | Czytnik kart DESFIRE Szt. | 20
8. |Rozdzielacz magistrali RS485 Szt. 1
9. |Tripod podwdjny ze stali nierdzewnej z funkcja St 1
opadania ramion '
10. | Bramka uchylna szklana (szerokosc¢ szkia
' Szt. 2
75cm)
1. Przycisk otwarcia bramki szklanej Szt. 2

Projektowany system jest rozbudowsg istniejgcego na obiekcie systemu kontroli
dostepu, wszystkie urzgdzenia muszg by¢ kompatybilne z istniejgcymi na obiekcie i
umozliwi¢ zarzgdzanie po rozbudowie jako jeden system.

SPECYFIKACJA MATERIALOW ZASADNICZYCH PROJEKTOWANEGO
SYSTEMU KONTROLI DOSTEPU

Kontroler
— Kompatybilny z istniejgcym na obiekcie systemem kontroli dostepu Kantech
— Obstuga 2 portéw czytnikow z wyjsciem Wieganda lub ABA Track Il
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Aktualizacja firmware’u bezposrednio ze stacji operatora

Mozliwo$¢ integracji z centralami alarmowymi (programowy interfejs)

Dwa modele z r6znymi pojemnosciami pamieci RAM - 128K i 512K
Zestaw diod LED na module kontrolera wizualizuje status najwazniejszych
funkcji

Obudowa metalowa z miejscem na akumulator 7Ah

Czytnik kart

napiecie zasilania: 9-14v dc
maksymalny pobdr prgdu: 150 ma dla zasilania 12v

odczyt numeréw (SSN i MSN) zapisanych w kodowanych sektorach kart
MIFARE Classic, MIFARE Plus oraz MIFARE DESFire EV1.

Odczyt danych zabezpieczonych algorytmami szyfrujgcymi AES128bit
(MIFARE Plus) oraz DES, DES3, 3KDES (MIFARE DESFire EV1).

Zwora elektromagnetyczna

Pobdr pradu: 500mA dla 12VDC / 250mA dla 24VDC
Zasilanie: 24 V - 12V DC

Wymiary (mm): 285 x 55 x 29

Sita trzymania elektromagnesu: 380Kg

Rodzaj: nawierzchniowa

Czujnik stanu zaryglowania: tak

Czujnik stanu drzwi: tak

Przycisk wyjscia awaryjnego resetowalny:

Styki: 2 pary zaciskéw C/ NO / NC
Wymiary: 87 x 87 x 58 mm

Typ montazu: nawierzchniowy
Obcigzalnos¢: 2A 30VD

Oprogramowanie recepcja

Oprogramowanie wraz z komputerem do obstugi biura przepustek
obstuguje skaner dokumentéw.

Tworzy wiasng baze gosci i wspoétpracuje z EntraPass Corporate lub Global
w zakresie przydzielania dostepu do bramek wejsciowych po wydaniu karty
goscia.

Wydawanie przepustki dla goscia

16



W celu wydania przepustki dla goécia nalezy klikna¢ przycisk GOSC, pojawi
sie nastepujace okno

Gos¢ chcacy wejsc na teren obiektu legitymuje sie dowodem osobistym,
dowdd osobisty nalezy umiesci¢ w czytniku dokumentéw a nastepnie
klikng¢ przycisk SKANUJ DOKUMENT.

Funkcje jakie realizuje aplikacja:

— Osoba chcgca wejs¢ na teren legitymuje sie w biurze przepustek. Udostepnia
dowaod osobisty. Wartownik wpisuje dane, jesli osoba odwiedzata juz obiekt
system sam wypetni informacije.

— Nastepnie wartownik wpisuje date waznosci, przyktada karte z puli gosci, do
czytnika USB, karta zostaje odblokowana w systemie KD i zostaje ustawiony jej
termin waznosci.

— Na koncu pojawia sie okienko, w ktérym mozna wybraé wydruk przepustki
osoby (opcja Il) lub/i samochodu (zgodnie z dostarczonym szablonem).

Osoba zwracajaca przepustke daje jg wartownikowi, on wybiera zwrot
przepustki, przystawia karte do czytnika USB, karta zostaje zablokowana,
system rejestruje zwrot przepustki, jesli osobie byta wydana przepustka
samochodowa system przypomina wartownikowi o pobraniu tej przepustki.
System bedzie pozwalat na wpisanie danych, filtrowanie ich oraz
drukowanie raportéw:
Lista kolumn bazy danych:

- L.p.

— Czas przybycia: data i czas

— Stopien,

— Imie i nazwisko przybytego

— Nr dowodu osobistego (legitymaciji stuzbowej) przybytego

— Adres przybytego (nr jednostki lub jej nazwa)

— Do kogo przybyt (stopien, imie i nazwisko)

— Nr wydanej przepustki/karty osobowe;j

— Date waznosci Marka pojazdu nr rejestracyjny pojazdu

— Nr wydanej przepustki/karty samochodowej

— Date waznosci Godzina wyjscia/wyjazdu (zdania przepustki) Uwagi — mozliwosc¢

wpisania komentarza przez wartownika

System bedzie wyswietlat liste wydanych przepustek osobowych
(przepustki przeterminowane bedg wyrdéznione) oraz liste przepustek
samochodowych.

Bedzie istniata mozliwos¢ wydiuzenia waznosci lub usuniecia (zwrotu
przepustki przez operatora) - odpowiednie zdarzenia zostang zapisane w
systemie.
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Dodatkowo bedg wyswietlaty sie liczby przepustek wydanych,
przeterminowanych i samochodowych.

Zdarzenia wydania, zwrotu kart bedg zapisywaty sie rownolegle w dwdch

lokalizacjach, lokalnej i na udostepnionej lokalizacji sieciowej (ustawionej w
konfiguracji).

Opcje dodatkowe na zyczenie klienta, ktére tez zostaty zaimplementowane:

Opcja I: Zapis zdarzen w pliku pdf z ostatnich 3 miesiecy, raz w miesigcu.
Opcija Il: Wydruk przepustki osobowej na specjalnym blankiecie.

Opcija lll: Osoba bez przepustki SKD. Dane bedg dostosowane, nie bedg
wymagaty wpisania stopnia wojskowego, natomiast dojdzie mozliwos¢ wpisania
firmy i wydruku przepustki osobowe;j.

Dodana zostanie zaktadka z listg osob bez przepustek z mozliwoscig edyciji.
Zdarzenia dotyczgce przepustek bedg zapisywane w logach.

Opcja IV: Czytnik dowodow osobistych i legitymaciji.

Opcja V: Przepustka na samochdd. Pozwala na wdanie przepustki
samochodowej jak w powyzszych przypadkach, bez przypisanej do niej osoby,
z ustalonym terminem waznosci.

Podstawowe urzadzenia systemu telewizji uzytkowej (CCTV)

Nazwa materiatu Jd.m. | llos¢
1 Kamera koputkowa z IR zewnetrzna 3-9mm Sat. 15
2Mpx

Gtowica zewnetrzna IP obrotowa
2. |Professional 2Mpx 30x zoom optyczny, Szt. 1
wersja zewnetrzna na wysiegnik, IR 150m

Uchwyt do kamery obrotowej, szary GY, tr.

3 123024V Szt. |1

4. | Kamera bullet zewnetrzna 3-9mm 2Mpx Szt. 1
Scienny modut montazowy, zewnetrzny do

5. Szt. 1
kamery

6. | Stacja robocza VideoXpert Professional Szt. 1

7. |Manipulator 3D dla stacji operatora Szt 1

8. Rejestrator kamer IP, 72TB, RAIDG, 2 Kpl. 1

zasilacze
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9. |Licencja dla 1 kamery IP Szt. 17

10.| Monitor 46" dedykowany do $cian wizyjnych | Szt. 4

11. Uchwyt z opcjg serwisowg do monitorow 46" | Szt. 4

Zestaw fgcznikéw do uchwytu CKO2XUN

12. MES 46 L Szt. 4
13.| VX dekoder stacji operatora Szt. 3
Switch 24 Port 10/100/1000 PoE+, 715W AC
14. Szt. 4
PS, IP Base
SFP - 1000BASE-SX Gigabit Ethernet
15. 850nm MM Szt. 10
16. Serwer czasu z kpl. wyposazenia Kpl. 1

(okablowanie, antena, uchwyt)

System telewizji jest rozbudowg istniejgcego systemu na obiekcie, dopuszcza sie
stosowanie urzadzen innych producentow niz zaktadane w projekcie o nie gorszych
lub lepszych parametrach przy zatozeniu ze bedzie to jeden spdjny system.

SPECYFIKACJA MATERIALOW ZASADNICZYCH PROJEKTOWANEGO

SYSTEMU TELEWIZJI UZYTKOWEJ

Rejestrator sieciowy kamer IP:

Zapis ciggty min. 12kl przez 30 dni z 17 kamer

Mininum 72 TB

Raid 6

2 zasilacze

kompatbiny z rejestratorem i systemem telewizji istniejgcym na obiekcie

Manipulator 3D dla stacji operatora:

sterowanie cyfrowym systemem sieciowym kamer IP

dzojstik z regulowana predkoscig

klawisze do sterowania przestona i ogniskowa obiektywu

sterowanie obrotem i nachyleniem (pan/tilt) ze statg lub zmienng predkoscig
ruchu systemu pozycjonujgcego

funkcja przyblizania/oddalania dostepna jest poprzez obrét dzojstika wokoét jego
osi

nawigacja po ekranowym menu

wybor kamery i monitora, jak rowniez ilos¢ kamer do podgladu (tryb
wyswietlania wieloekranowego)
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Kamera wewnetrzna IP:

zakres dynamiki 130 dB WDR

wysokg czutoS¢ pozwalajgcg na prace w stabych warunkach swietleniowych od
0,05 lux

technologia Anti-Bloom ograniczajgcg przepetnienie pikseli

filtracja szumow w trybie 3D

zaawansowane mapowanie obrazu

rozdzielczos¢ 2MPX

ptynnos$¢ sygnatu wideo do 60 obrazéw na sekunde (ips)

obiektywy zmiennoogniskowe z autofokusem 3~9 mm

zasilanie przez sie¢ lokalng (Power on Ethernet — PoE), IEEE 802.3af, 24 VAC,
12 VDC

zestaw mechanizmdw analitycznych

adaptacyjne podswietlenie IR o zasiegu do 30 m

karta Micro SD zapewniajgca do 128 GB przestrzeni danych typu Edge
obudowa koputkowa odporna na warunki srodowiskowe, wandaloodporna,
montaz powierzchniowy

Kamera zewnetrzna IP obrotowa:

Przetwornik CMOS 1/3 cala

Powiekszenie optyczne 30x

Powiekszenie cyfrowe 32x

Rozdzielczos¢ 1920 x 1080

Obiektyw: f/1,6—4,7, ogniskowa 4,3 mm (oddalenie) — 129 mm ( zbliz .)
Kat widzenia ( poziomo) 58,9 ° ( oddal.) — 2 ,11 ° ( zbliz.)
Wspotczynnik proporcji 16:9

Czutos¢ Kolor (33 ms) 0,3 Ix; Kolor (125 ms) 0,07 Ix; Mono (33 ms) 0,1 Ix;
Mono(125 ms) 0,02 Ix

Przetgczan ie dzien/noc Tak

Migawka 1/8 — 1/3000 sekundy

Stosunek sygnat/szum > 45 dB

Filtr odcinajacy IR Tak

Szeroki zakres dynamiki (WDR) 100 dB

Regulacja przystony Automatyczna i reczna

Kompensacja swiatta tta

Automatyczna regulacja wzmocnienia

Aktywne filtrowanie zaktécen szumowych 3D Noise Filter ing

Cyfrowa stabilizacja obrazu (DIS)
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Kamera zewnetrzna IP typu bullet:

Matryca swiattoczuta 1/2,8 cala, typ matrycy CMOS

Odczyt danych z matrycy skan progresywny

Rozdzielczos¢ 2Mpx 1920x1080

Odstep sygnat/szum >60 dB

Zakres pracy migawki elektronicznej 1/20000 ~ 2 s

Zakres dynamiki 130 dB

Zakres balansu bieli od 2000K do 10000K

Minimalne natezenie swiatta 3~9 mm f/1,3; 2850°K; S/N >20 dB; Obraz
petnokolorowy (33 ms) 0,050 lux; Obraz petnokolorowy (500 ms) 0,005 lux;
Obraz monochromatyczny (33 ms) 0,010 lux; Obrazmonochromatyczny (500
ms) 0,001 lux; Obraz monochromatyczny (podswietlenie IR) 0,000 lux;
Funkcja dzien/noc

LCD 46" monitor wielkoformatowy do scian wideo:

Ppanel VA z podswietleniem Direct LED

Uzyteczna powierzchnia [cale/cm]: 1,018.1 x 572.7
Wielkos¢ ekranu [cale/cm]: 46 / 117

Proporcje obrazu 16:9

Rozmiar plamki [mm] 0.530

Jasnos¢ [cd/m?] 500

Kontrast 3500:1

Katy widzenia [°] 178 poziomo / 178 pionowo (CR 10:1)
Czas reakcji [ms] 8

Czestotliwos¢ odswiezania obrazu [Hz] 60

Haze Level [%] 25

Obstugiwana orientacja obrazu Pionowa; Pozioma
Szerokos$¢ ramki [mm] 1,2 (dot/prawa); 2.3 top/left; 3,5
Gwarancja 3 lata (w tym na podswietlenie ekranu)

— Godziny pracy 24/7
Depozytory

Lp. Nazwa materiatu Jd.m. | llos¢
1. Depozytor skrytkowy Kpl. 1

o |Komputer AIO do zarzadzania
systemem depozytorow
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Depozytor — rozbudowa istniejgcego systemu na obiekcie:

— 49 skrytek

— wys. 881 mm, szer. 1006 mm, gt. 200 mm,

— konfiguracja skrytek - 7 skrytek pionowo, 7 skrytek poziomo

— Kazda skrytka jest numerowana trwale numerem porzgdkowym (osobna
numeracja skrytek dla kazdego depozytora)

— Woyposazone w plastikowe pojemniki z mozliwoscig plombowania o wymiarach
wewnetrznych 110 x 60 x 54mm do deponowania kluczy.

— Depozytor wyposazony w czytnik kart kompatybilny z kartami zblizeniowymi
uzywanymi w Oddziale SG

— Mozliwos¢ wyboru logowania do otwarcia skrytek z PIN lub bez.

— Nadawanie zdalne uprawnien administratorom i uzytkownikom systemu
poprzez sie¢ LAN z PC w tym nadawania, kasowania, modyfikacji, i usuwania
uprawnien do skrytek i kart zblizeniowych.

— Zdalne nadawanie i wczytywanie kart odbywa sie przez czytnik kart
zblizeniowych podtaczony do PC, na ktérym jest zainstalowane
oprogramowanie administrujgce.

— Kazdy z osobna depozytor posiada nieulotny bufor 10 tys. zdarzen
nadpisywanych najnowszymi zdarzeniami w miejsce najstarszych wpisow.

— System rejestruje i przesyta siecig LAN do PC wszelkie zdarzenia i umozliwia
ich automatyczny zapis, filtrowanie wg dowolnego wyboru (nazwiska, numeru
ID, daty, jednostki administracyjnej itp. oraz wydruk i eksport zewnetrzny do
formatéw MS Office.

— Urzadzenia posiadajg wizualng i dzwiekowg kontrole stanu depozytu kluczy
(panel kontrolny z diodami LED) informujgcy uzytkownikow i wartownika o
pobranych kluczach bez koniecznos$ci dostepu do programu komputerowego.

— Woyposazony sg w funkcje wyboru uzytkownikowi jednej lub kilku skrytek do
otwarcia, do ktérych sg uprawnieni.

— Wizualna i dzwiekowa kontrola obstugi — wyswietlacz komunikatow i sygnaty
dzwiekowe w kazdym depozytorze osobno.

— Mozliwos¢ dostepu uprzywilejowanego kartg VIP do wszystkich skrytek.

— System posiada mozliwos¢ uzupetniania lub cze$ciowego zabierania uprawnien
bez obecnosci istniejgcego uzytkownika standardowego.

— System automatycznie otwiera skrytki przydzielone danemu uzytkownikowi
(wybrane przez niego przy otwarciu lub wszystkie)

— Depozytor posiada awaryjne zasilanie podtrzymujgce ciggta prace depozytora
przez czas min. 8 godzin.

— Dane depozytoréw i zdarzenia historii sg nieulotne nawet po odtgczeniu
zasilania i baterii awaryjne;j

Komputer do zarzadzania systemem Depozytorow:

- AIO 23,8" FHD
— procesor i5-8500
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- RAM:8GB

— Dysk: 256GB_SSD

- DVD_RW

- WLAN

— Windows 10Profesional

— Gwarancja 3 lata typu NBD_

. UWAGI KONCOWE

Zawarte powyzej dyspozycje materialowe sg obowigzujgce bezwzglednie.
Kazda potencjalna ich zmiana wymaga zgody autora projektu.

Wszystkie dobrane urzgdzenia instalacji niskoprgdowych wewnetrznych zostaty
dobrane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz normami zawartymi w niniejsze;j
specyfikacji technicznej, a takze na podstawie wytycznych Inwestora. RysunKi
branzowe zostaty wzajemnie skoordynowane w zakresie informacji dostepnych na
etapie projektu przetargowego. Niezaleznie od stopnia doktadnosci i precyzji
dokumentow otrzymanych od Inwestora, definiujgcej ustuge do wykonania, Oferent
zobowigzany jest do uzyskania dobrego rezultatu koncowego. W zwigzku z tym w
ofercie nalezy uwzgledni¢ takze wszystkie elementy nieujete w niniejszej
dokumentacji, a zdaniem Wykonawcy niezbedne do uzyskania dobrego rezultatu
koncowego. Rysunki i czeS¢ opisowa sg czesciami dokumentacji wzajemnie
uzupetniajgcymi sie. Wszystkie elementy ujete w czesci opisowej, a niepokazane na
rysunkach oraz pokazane na rysunkach, a nieujete w czesci opisowej, winny byc¢
traktowane, jakby byty ujete w obu. W przypadku watpliwosci, co do interpretacii
niniejszej dokumentacji, stwierdzenia btedu, pomytki lub niejasnosci, Oferent przed
ztozeniem oferty zobowigzany jest zgtosic ww. watpliwosci Inwestorowi oraz
Projektantowi w postaci zapytania celem wyjasnienia. Przed ztozeniem oferty nalezy
zapozna¢ sie z dokumentacjami przetargowymi wszystkich pozostatych instalaciji.
W przypadku rozbieznosci w jakimkolwiek zelementdw dokumentacji nalezy
rozbiezno$c¢ takg zgtosié projektantom odpowiednich branz celem wyjasnienia. Oferent
zobowigzany jest uwzgledni¢ wszystkie elementy niezbedne do zrealizowania catosci
prac i zapewnienia petnej funkcjonalnosci wykonywanych instalacji. Wyceniajgc dany
element lub fragment instalacji nalezy uwzgledniC wszystkie prace i elementy
zwigzane z montazem, uruchomieniem i oddaniem do eksploatacji. Do zakresu prac
Wykonawcy wchodzg préby, regulacja i uruchomienia urzadzen i instalacji wg
obowigzujgcych norm i przepiséw oraz oddanie ich do uzytkowania lub eksploataciji
zgodnie z obowigzujgcag procedurs.

Catos¢ robot wykonaé zgodnie z obowigzujagcymi normami i przepisami oraz w

uzgodnieniu z Inwestorem i na podstawie wytycznych zawartych w specyfikaciji.
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