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ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI SYSTEMU SYGNALIZACJI POZARU

ST 01.00 CZESC OGOLNA

ST 01.01 Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) jest zwigzana z
,Przebudowa budynku nr 5 przy ul. Podchorgzych 38 w Warszawie wraz ze zmiang sposobu uzytkowania
poddasza nieuzytkowego na pomieszczenia biurowe, na terenie dziatki nr ewidencyjny 6/20 obreb 5-06-16,
w dzielnicy Srodmiescie, stanowiacej teren zamkniety.” i obejmuje swoim zakresem wykonanie systemu
sygnalizacji pozaru.

Potozenie modernizowanego obiektu:
NADWISLANSKI ODDZIAL STRAZY GRANICZNEJ
BUDYNEK NR 5

UL. PODCHORAZYCH 38

00-914 WARSZAWA.

ST 01.02 Przedmiot i zakres robot

STWIOR stanowig zbiér wymagan technicznych i organizacyjnych dotyczacych procesu realizacji i
kontroli jakosci robdt. Sg podstawa, ktdrej spetnienie warunkuje uzyskanie odpowiednich cech
eksploatacyjnych budowli.

Ustalenia zawarte w niniejszych specyfikacjach obejmujg wymagania ogdlne dla systemu sygnalizacji
pozaru.

ST 01.03 Wymagania ogéine

STWIOR zostaty sporzadzone zgodnie z obowigzujacymi standardami, normami obligatoryjnymi,

warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét a takze przepisami budowy urzadzen elektrycznych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg

Projektowg, STWIOR i poleceniami Inspektora Nadzoru. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i

STWIOR powinny by¢ uwazane za warto$ci docelowe, od ktdrych mogq byC odchylenia w ramach

dopuszczalnych tolerancji.

W Zrodta uzyskania wszystkich materiatéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawce robét z
wyprzedzeniem.

B Zatwierdzenie zrodta uzyskania materiatow nie oznacza, ze wszystkie materiaty tego zrodta bedg przez
Inspektora Nadzoru dopuszczone do wbudowania.

Ogolne warunki dopuszczenia materiatéw do zabudowania :

B Certyfikat CNBOP lub rownowazny

W oznaczenie zgodno$ci z wymaganiami PN

B znak CE - gdy to wymagane

B znak bezpieczenstwa B - gdy to wymagane

B atest producenta lub aprobate techniczng wydang przez uprawnione laboratorium a takze spetniajace
okreslone w ST wymagania ,a decyzje o ich zabudowaniu podejmie Inspektor Nadzoru

Wymagania przy zamianie materiatow

B \Wykonawca rob6t moze zaproponowa¢ materiaty innej marki niz wskazane w dokumentacji
przetargowej lecz posiadajace te same charakterystyki okreslone w STWIOR. Taka propozycja wymaga
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.
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ST 01.04 Definicje i pojecia

B aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego przydatno$¢ do
stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego jednostke;

B bruzda instalacyjna - zagtebienie w Scianie lub posadzce budynku, specjalnie uformowane lub wykute
w celu prowadzenia w nim przewoddw elektrycznych ;

W certyfikacja zgodnosci - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od dostawcy i odbiorcy)
wykazujace, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowany wyrdb, proces
lub ustuga sg zgodne z okreslong norma lub z wtasciwymi przepisami prawnymi

B instalacje wnetrzowe- instalacje elektryczne i teletechniczne zwigzane z obiektem budowlanym,

B sieci — urzadzenia elektryczne i teletechniczne podziemne i naziemne na zewnatrz budynku i przytacza,

B deklaracja zgodnosci - o$wiadczenie dostawcy, stwierdzajace na jego wytaczng odpowiedzialnosé, ze
wyrob, proces lub ustuga sg zgodne z norma lub aprobatg techniczng;

B dokumentacja powykonawcza - dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi zmianami i
uzupetnieniami w trakcie realizacji robét (budowy);

B Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig organu Nadzoru Budowlanego zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej korespondenciji techniczne;
pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Kierownikiem Budowy i Projektantem.

B Inspektor Nadzoru — osoba wyznaczona przez Menadzera Projektu, nadzorujgca proces budowy

B Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

B Ksiega Obmiardw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt ponumerowanymi stronami stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru wykonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnych dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w Ksiedze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez
Inspektora Nadzoru.

W odbioér instalacji - zesp6t czynno$ci majacych na celu sprawdzenie czy instalacje elektryczne i
teletechniczne zostaty wykonane zgodnie z projektem, warunkami technicznymi i obowigzujgcymi
normami stanowigcymi podstawe do przekazania instalacji do eksploatacii;

B odleglos¢ bezpieczna przewodéw gazowych - odlegtoS¢ usytuowania przewoddéw gazowych od
przewodow lub urzadzen innych instalacji oraz elementdw wyposazenia obiektu budowlanego,
gwarantujgca ich bezpieczne uzytkowanie;

B polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru w formie pisemnej poprzez Kierownika Budowy, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

B projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;;

B rura ostonowa - przewdd rurowy z materiatu niepalnego, chronigcy przed oddziatywaniem czynnikow
zewnetrznych, wewnatrz ktérego umieszczony jest przewdd instalacii;

B rysunki - czeS¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robot;

B warunki techniczne przylaczenia - zespét wymagan technicznych, ktére muszg byC spetnione aby
wnioskowane przez odbiorce ilosci energii elektrycznej mogty by¢ dostarczone; wydane przez dostawce
energii w formie dokumentu , na wniosek Inwestora

Skréty - symbole utworzone najczesciej z pierwszych liter wyrazow
Skroty uzyte w opracowaniu:

STWIOR - Specyfikacje Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

PE - Polietylen

PCW (PCV) - Polichlorek winylu

PN - Polska Norma

BN - Branzowa Norma

ZN - Zaktadowa Norma

ITB - Instytut Techniki Budowlanej
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nN - Niskie Napiecie

SN - Srednie Napiecie

CPV - pozycja Wspdinego Stownika Zamowien

CNBOP - Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej

ST 02.00 WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW BUDOWLANYCH

ST 02.01 Systemy teletechniczne systemy zabezpieczen elektronicznych

ST 02.01.01 Konstrukcie wsporcze i ruraz
Rury instalacyjne (wraz z akcesoriami montazowymi: ztgczki, uchwyty), samogasnace,

nierozprzestrzeniajace ptomienia. Wytrzymato$¢ mechaniczna: na udary 2 J zgniatanie 750 N. Zakres
ciagtej temperatury pracy +5IC ...+600C.

Wszystkie rury instalacyjne jak réwniez listwy instalacyjne powinny zapewni¢ mozliwo$¢

swobodnego montazu i demontazu instalacji kablowe;.

Rury/listwy instalacyjne powinny by¢ wykonane z materiatdw nie rozprzestrzeniajacych ptomienia.
Uchwyty i mocowania kabli podtrzymujacych funkcje w czasie pozaru powinny by¢ tak dobrane aby

zespot kablowy tworzony wraz z kablem posiadat odporno$¢ ogniowg, E90.

ST 02.01.02 Przewody

Przewéd do instalacji przeciwpozarowych, z zytami miedzianymi jednodrutowymi o $rednicy 0,8
mm, ekranowany, o izolacji polwinitowej i powtoce polwinitowej . Przewdd nierozprzestrzeniajacy
ptomienia zgodny z normg PN-89/E-04160/55 metodal, posiadajacy certyfikat CNBOP,
np.YnTKSYekw 1x2x0,8.

Przewod do instalacji przeciwpozarowych, z zytami miedzianymi jednodrutowymi o $rednicy 1 mm,
nieekranowany. Przewdd bezhalogenowy, ognioodporny podtrzymujacy funkcje kabla przez 90min.,
np. HDGs 2x1 PH90.

Przewod do instalacji przeciwpozarowych, parowany z zytami miedzianymi jednodrutowymi o
Srednicy 0,8 mm, ekranowany. Przewdd bezhalogenowy, ognioodporny podtrzymujacy funkcje kabla
przez 90min., np. HTKSHekw 2x2x0,8 PH90.

Przewéd do odbiornikéw ruchomych, z 2 zytami miedzianymi gietkimi wielodrutowymi o $rednicy 1
mm, nieekranowany. Przewdd nierozprzestrzeniajacy ptomienia., np. OMY 2x1.
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ST 02.01.03 Aparatura systemu syagnalizacji pozaru

Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ europejski certyfikat zgodnosci na zgodno$¢ ze
zharmonizowang normg wyrobu wydany przez notyfikowang jednostke badz krajowy certyfikat zgodnosci
za zgodno$¢ z normg wyrobu lub aprobatg techniczna.

¢ Centrala
Adresowalna, petlowa (parametry jak IQ8Control M) z interfejsem sieciowym, zespotem obstugi oraz

drukarka.

Parametry centrali:

Napiecie zasilania sieciowego

230 V/50-60 Hz

Zasilanie awaryjne 12 V / maksymalnie

2 x 12 Ah, max 2x26Ah

Pobér pradu w stanie spoczynku

150 mA bez zespotu obstugi

200 mA z zespotem obstugi

Temperatura w miejscu pracy

0-50°C

Kategoria klimatyczna

R14 DIN 50019

Obudowa ABS wzmocnione dodatkiem
10% widkna szklanego, V 0

Wymiary (szer. x wys. x gieb.) 456 x 320 x 165 mm

Masa 6,5 kg

Kategoria zabezpieczenia [ wg DIN EN 60950

Stopien ochrony IP 30

Wyposazenie centrali 1:
Centrala z polem obstugi

Opis
Ceatrala sygnalizacji pozarowej IQ8Control M - jednostka podstawowa, bez
wyposazenia 808004 1
Akumulator 26Ah/12V, certyfikat VdS 018006 2
Karta rozszerzen z 3 gniazdami na mikromoduty do centrali C/M 772476 2
Mikromodut petli esserbus central 1Q8Control/8000 784382.d0 5
Mikromodut sieci essernet 500 kBd 784841.10 1
Mikromodut podtgczenia UTA nadajnika do PSP (wyjscie bezpotencjatowe)

771670 1
Zespot obstugi centrali C/M podstawowy, PL 786005 1
Drukarka wewnetrzna FlexES Control RS422 FX808353.INT 1
Dodatkowa uniwersalna obudowa 789303 1
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Wyposazenie centrali 2:
Centrala bez pola obstugi

X/
L X4

Opis Typ llo$é
Centrala sygnalizacji pozarowej IQ8Control M - jednostka podstawowa, bez
wyposazenia 808004 1
Akumulator 26Ah/12V, certyfikat VdS 018006 2
Front pusty centrali C/M za$lepka obudowy 786100 1
Karta rozszerzer z 3 gniazdami na mikromoduty do centrali C/M 772476 2
Mikromodut petli esserbus central IQ8Control/8000 784382.d0 5
Mikromodut sieci essernet 500 kBd 784841.10 1
Interfejs do potaczenia central z systemem wizualizacji;
- praca w sieci Essernet
- interfejs RS232 do potaczenia z serwerem Winmag
Wyposazenie:
Opis Typ llo$¢
Interfejs SE| sieci essernet dwukierunkowy, bez obudowy 784856 1
Modut interfejsu RS232/V24 do interfejsu SEI 78485x 772386 1
Obudowa interfejsu SEI 788606 1
Mikromodut sieci essernet 500 kBd 784841.10 1
Serwer portu szeregowego RS232/485 NPort5150 1
System wizualizaciji;
- praca w sieci Essernet
- interfejs RS232 do potaczenia z interfejsem SEI
- wizualizacja pracy central IQ8Control M
- wizualizacja pracy elementdw detekcyjnych oraz kontrolno sterujgcych
Wyposazenie:
Opis Typ llo$é
Program zarzadzajacy WINMAGplus licencja- podstawowa klucz USB 013631 1
Program zarzadzajacy WINMAGplus licencja - Sygnalizacja pozarowa SSP
013626 1
Program zarzadzajacy WINMAGplus - Pakiet podstawowy CD 013610 1
Program zarzadzajacy WINMAGplus licencja - WINMAGplus klient 013625 1

X/
L X4

Komputer typu All in One; monitor FHD 23,8",
procesor Intel 15, pamie¢ 16GB, Dysk SSD 512, min. 4 x USB,
karta sieciowa przewodowa 10/100/1000

HP_EliteOne 1000 G1

Czujka optyczno termiczna O2T z gniazdem

- Adresowalna

- Wyposazona w izolator zwar¢

- Jsensory

- Kompatybilna z centralg IQ8Control M

- Mozliwos¢ wytaczenia jednego z czujnikow
- Konfiguracja czutosci detektorow

- Wyposazona w wskaznik zadziatania
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- Automatyczne adresowanie, praca w petli Esserbus
<> Czu1ka optyczna O z gniazdem, certyfikat CNBOP
Adresowalna
- Wyposazona w izolator zwar¢
- 1sensor
- Kompatybilna z centralg IQ8Control M
- Konfiguracja czutosci
- Wyposazona w wskaznik zadziatania
- Automatyczne adresowanie, praca w petli Esserbus
Wspdtpracujaca z zewnetrznym wskaznikiem zadziatania
X Czu1ka optyczno termiczna z detektorem CO, OTG z gniazdem,
- Adresowalna
- Wyposazona w izolator zwar¢
- Jsensory
- Kompatybilna z centralg IQ8Control M
- Mozliwos¢ wytaczenia jednego z czujnikow
- Konfiguracja czutosci detektorow
- Wyposazona w wskaznik zadziatania
- Automatyczne adresowanie, praca w petli Esserbus
Wspdtpracujaca z zewnetrznym wskaznikiem zadziatania
X Czu1ka optyczno termiczna, OTBlue z gniazdem (kanatowa),
- Adresowalna
- Wyposazona w izolator zwar¢
- Czujnik optyczny z diodg led pracujgcq w ultrafiolecie
- Kompatybilna z centralg IQ8Control M
- Mozliwos¢ wytaczenia jednego z czujnikow
- Konfiguracja czutosci detektorow
- Wyposazona w wskaznik zadziatania
- Automatyczne adresowanie, praca w petli Esserbus
- Wyposazona w obudowe kanatowa zapewniajacg nadzér kanatu wentylacyjnego
Wyposazenie:

Opis Typ llo$é
Obudowa kanatowa do czujki 1Q8 OTblue LKM 802379 UG7 781463 2
Rurka Venturiego 1,5m do obud. 781463 781467 2
Czujka dymu 1Q8 OTblue LKM do obudowy kanatowej 802379 2
Gniazdo czujki 1Q8/IQ8Quad/ES Detect, 1 szt./pak. 5 szt. 805590 2

¢ Czujka dymu zasysajgca, FAAST,
- Adresowalna
- Kompatybilna z centralg IQ8Control M
- Praca na petli dozorowej
- Rury zasysajace PVC 25

Wyposazenie:



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT - System sygnalizacii pozaru

Opis Typ llos¢
Detektor zasysajacy ESSER FAAST LT-200 EB - 1 strefa 1 sensor 801711.10 1
Filtr powietrza detektora zasysajacego FAAST F-INF-25 1
» Rury/Akcesoria

Nz do ciecia rur ABS/PVC 761546.10 1
Ptyn czyszczacy do rur i akcesoriow PVC i ABS, 1 kg 761536 1
Klej do rur i akcesoriow PVC i ABS, 0,5 kg 761535 1
| 2 DN25

Rura PVC, 25 mm, szary, 1 m/ w odcinkach 5m (paczka 25m) 950101 1
Mufa PVC, 25 mm, szary, 1 szt./ opak. 10 szt. 950116 1
Uchwyt do rur PVC, 25 mm, szary, opak. 100 szt. 761537.10 1
Luk 90° PVC, 25 mm, szary, 1 szt./ opak. 10 szt. 950119 1
Zaslepka PVC, 25 mm, szary, 1 szt./ opak. 10 szt. 950113 1
Zawor 3-drogowy PVC, 25mm 801602 1

s+ Wskaznik zadziatania czujki, typu 801824
- Kompatybilny z czujkami 1Q8
- Podtaczenie w gniezdzie czujki
- 4LED

%+ Przycisk ROP, IQ8MCP

- Adresowalny, dziatanie typu B

- Wyposazony w izolator zwar¢

- Montaz natynkowy

- Automatyczne adresowanie, praca w petli Esserbus
Wyposazenie:

ROP I1Q8 analog. - elektronika z izolatorem, EN54-11 804905 1
Obudowa ROP Q8 czerwona z szybka 704900 1
Folie opisowe dla ROP 1Q8 duze ROP - 70490X 10szt/op. 704911 1

¢+ Przycisk ROP, IQ8MCP
- Adresowalny, dziatanie typu B
- Wyjscie przekaznikowe do sterowania przejsciem kontrolowanym
- Wyposazony w izolator zwar¢
- Montaz natynkowy
- Automatyczne adresowanie, praca w petli Esserbus
Wyposazenie:

ROP 1Q8 analog. - elektronika z izolatorem, EN54-11 804906 1
Obudowa ROP 1Q8 czerwona z szybka 704900 1
Folie opisowe dla ROP 1Q8 duze ROP - 70490X 10szt/op. 704911 1

% Sygnalizator akustyczno optyczny,
- Zasilanie 24VDC
- Wyposazony w puszke PIP-1A

s+ Modut 2wyjs¢ i 4 wejs¢,
- Adresowalny
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- Wyposazony w izolator zwar¢

- Kompatybilny z centralg IQ8Control M

- Automatyczne adresowanie, praca w petli Esserbus

- Wyposazony w obudowe umozliwiajaca instalacje 2 modutéw

Wyposazenie:
Uniwersalny modul 4G2R 4 wejscia, 2 wyjscia 808623 1
Obudowa modulow EBK szara, natynkowa 788600 1

+¢ Modut sterowania i nadzoru klap ppoz FCT,
- Adresowalny
- Wyposazony w izolator zwar¢
- Wyjscia przekaznikowe 8-16A, 230VAC
- Kompatybilny z centralg IQ8Control M
- Automatyczne adresowanie, praca w petli Esserbus

Wyposazenie:
| Modut IQ8FCT LP 1 wejscie podwajne/1 wyjscie 8-16A/230V DC/AC, IP66 z obudowa, 808621 1

«¢+ Zasilacz buforowany ZSP135-DR,
- Napiecie zasilajgce 230VAC
- Napiecie wyjsciowe 24VDC
- Komplet 2 akumulatorow 12VDC zapewniajacych prace urzadzen: 72h dozdr+30min alarmowanie
- Zgodnos$¢ z PN-EN 54-4/A2:2007

ST 03.00 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

ST 03.01 Wymagania ogdlne

Sprzet uzyty przez Wykonawce przy robotach elektrycznych powinien by¢ odpowiednio dobrany i
uzyskac akceptacje Inspektora Nadzoru, aby nie spowodowat uszczerbku na jako$ci wykonywanych robét,
jak i czynnosci pomocniczych, zatadunku i roztadunku, a takze transportu.

ST 03.02 Wykaz sprzetu

Wykonawca przystepujacy do budowy dla zagwarantowania wiasciwej jako$ci rob6t powinien
wykaza¢ sie mozliwo$cig korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu:
= recznego zestawu $widréw do wiercenia otworéw do ¢ 25 mm,

ST 04.00 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

ST 04.01 Wymagania ogdlne

Wykonawca powinien stosowac srodki transportu zgodne z naktadami rzeczowymi i odpowiednio
przystosowane do przewozonych materiatdw. Nalezy stosowac jedynie takie Srodki transportu, ktére nie
wptyng na utrate cech jakosciowych przewozonych materiatow lub nie wptyng niekorzystnie na wtasciwosci
wykonywanych robot.
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ST 04.02 Transport materiatéw i elementéw
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacych $rodkow transportu:
= samochodu dostawczego,
Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi
przez wytworce dla poszczegdinych materiatow i elementéw oraz zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem sie na srodkach transportu.

ST 05.00 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
ST 05.01 Systemy zabezpieczen elektronicznych

ST 05.01.01 Wymagania ogolne

Elementami sktadowymi systemu wykrywania pozaru sga;
Centrale adresowalne, petlowe
Czujki optyczno temiczne
Czujki optyczne
Czujki optyczno termiczne z detektorem CO
Czujki optyczno termiczne OTblue
Czujka dymu - zasysajaca
Reczne ostrzegacze pozaru
Sygnalizatory akustyczno optyczne
Interfejs sprzetowy do potgczenia z systemem wizualizacji
Stacja robocza z oprogramowaniem do wizualizacji pracy systemu

ST 05.01.02 Montaz konstrukciji wsporczych

Przed przystapieniem do prac montazowych nalezy wykonac¢ trasowanie zapewniajace jak
najmniejsza liczbe zblizen do innych instalacji obiektu i zachowanie odstepu min. 0,3m od tych instalacji.
Trasy konstrukcji wsporczych wraz listwami/ rurami nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami Specyfikacii
Technicznej CEN/TS 54-14:2006.

Montaz konstrukcji wsporczych wykonaé w technologii natynkowej w przestrzeni miedzy sufitowe;.

W miejscach widocznych instalacje przewodowg nalezy prowadzi¢ w listwach instalacyjnych, badz pod

tynkiem w rurach ochronnych (dotyczy miejsc objetych remontem Scian i sufitow).

e rury nalezy mocowa¢ w uprzednio osadzonych uchwytach

e Przebicie w stropie nalezy zabezpieczy¢ rurkami ochronnymi na catej jego dtugosci.

o Wszystkie instalacje przechodzace przez przegrody ppoz. muszg by¢ zabezpieczone ogniochronnie do
klasy odporno$ci ogniowej rowne;j klasie odpornosci ogniowej przegrody. Prace te nalezy wykonywac,
gdy sama instalacja jest juz ukoriczona. Uszczelnienie nalezy wykona¢ zgodnie z polskimi normami,
stosownymi przepisami i instrukcjami.

ST 05.01.03 Montaz przewoddw
o Potaczenia gietkie powinny byC takie, aby przewody i izolacja byly odporne na zmeczenie lub
naprezenia wystepujace w konkretnym zastosowaniu.

e (Cate oprzewodowanie powinno by¢ odpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo zabezpieczone
w celu unikniecia uszkodzenia w Srodowisku, w ktorym jest stosowane.
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e przewody i kable instalacji teletechnicznych nalezy prowadzi¢ w sposob umozliwiajacy ich wymiane
bez potrzeby naruszania konstrukcji budynku.

e prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzadzen instalacji powinno zapewnia¢ bezkolizyjnos¢ z innymi
instalacjami, zwtaszcza energetycznymi w zakresie okreSlonych odlegto$ci i ich wzajemnego
usytuowania

o nalezy zapewni¢ ochrone kabli narazonych na uszkodzenia mechaniczne lub sabotaz

e niedopuszczalne jest taczenie przewoddw poza gniazdami instalacyjnymi elementéw detekcyjnych.

ST 05.01.04 Montaz aparatury

ST 05.01.04.01. Montaz aparatury systemu sygnalizacji pozaru

Elementy systemu rozmiesci¢ zgodnie z dokumentacja, uwzgledniajac podczas realizacji ewentualne
zmiany w zakresie robét budowlanych , wykoAczeniowych oraz wyposazenia pomieszczen i stref
chronionych, w tym takze umeblowania. Przy montazu elementéw detekcyjnych stosowac sie do
wytycznych SITP WP-02:2010.

Przyciski ROP instalowac¢ na wysokos$¢ 1,2-1,4m z uwzglednieniem aranzacji otoczenia (nalezy
zapewnic jak najlepszg widoczno$¢ przyciskow). Wyjscie przekaznikowe przycisku ROP na parterze
(wejscie boczne) podigczy¢ do uktadu zasilania elektrozamka.

Metody instalacji urzadzen elektrycznych powinny spetnia¢é wymogi stosownych przepiséw
krajowych a takze wymagania zwigzane z danym obiektem. Instalacje powinny wykonywa¢ osoby
posiadajace odpowiednie kwalifikacje.

Mocowania powinny spetnia¢ wymagania zawarte w instrukcjach producenta. Wybér mocowan moze
zaleze¢ od wymagan otoczenia.

Centrale nalezy oprogramowac zgodnie wymaganiami dokumentacji projektowej oraz scenariusza
ppoZ.

Po wykonaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ szkolenie personelu z zakresu obstugi systemu.

Interfejs sprzetowy SEI do systemu wizualizacji nalezy zainstalowa¢ w poblizu centrali nr1 i potaczy¢
z serwerem portow szeregowych Nport5150. Stacje roboczg z oprogramowaniem do wizualizacji nalezy
potgczy¢ kablem FTP kat.5e z serwerem portdw szeregowych. System wizualizacji nalezy wykonac tak aby
na mapach graficznych (rzuty budynku) znalazty sie wszystkie elementy detekcyjne oraz kontrolno
sterujace.

Centrale z polem obstugi nalezy zamontowa¢ w pomieszczeniu portierni.
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ST 06.00 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

ST 06.01 Zasady wykonywania kontroli robét.

Celem kontroli robét powinno by¢ stwierdzenie osiggniecia zatozonej jako$ci wykonywanych robét.
Wykonawca robot ma obowigzek wykonania petnego zakresu badarn na budowie w celu wykazania
Inspektorowi Nadzoru zgodno$ci dostarczonych materiatéw i realizowanych rob6t z Dokumentacjg
Projektowa, Normami oraz wymaganiami STWIOR.

Przed przystapieniem do badania Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i
terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji Inspektora
Nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej,
ktorg moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptaciji odbioru przez Inspektora Nadzoru.

ST 06.02 Badania i pomiary

ST 06.02.01 Badania systemow zabezpieczen elektronicznych

ST 06.02.01.01. Zasadnicze czynno$ci przy wykonywaniu badar i pomiarow

W celu wykrycia uszkodzen w systemie SSP - nie wykrywanych przez normalne procedury
monitorowania, nalezy okresli¢ badania okresowe.

ST 06.02.01.02. Sprawdzenie przewodow
- Pomiar rezystanciji toru
- Pomiar rezystancji izolacji
- Pomiar ciggtosci ekranu
- Sprawdzenie poprawnosci potaczen
- Pomiar rezystancji uziemien roboczych i ochronnych

ST 06.02.01.03. Wymagania dodatkowe dotyczgce badar i pomiarow
Wymagania dodatkowe dotyczace badan i pomiaréw
e Dbadania i pomiary powinna wykona¢ uprawniona osoba/ pracownik
o wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiaréw muszg posiada¢ aktualne $wiadectwa
wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad pomiarowy muszg
by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z badar i pomiaréw.

e nalezy przeprowadzi¢ testy zadziatania wszystkich elementéw systemu i przedstawi¢ w raporcie z
badan.
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ST 07.00 OBMIAR ROBOT

Obmiaru robét dokona¢ w oparciu 0 Dokumentacije Projektowg i ewentualnie dodatkowe ustalenia wynikte
w czasie budowy, akceptowane przez Menadzera Projektu.

ST 07.01 Systemy sygnalizacji pozaru

Jednostkg obmiarowg do poszczegéblnych robdt jest
- uktadanie przewoddw w rurach ,w listwach ,na uchwytach , na tynku  1m

- montaz osprzetu instalacyjnego 1szt.
- montaz obudow 1 szt.
- montaz aparatury 1 szt

ST 08.00 ODBIOR ROBOT

ST 08.01 Odbiodr czesciowy

W ramach odbioréw cze$ciowych nalezy skontrolowa¢ zgodno$¢ zamontowania elementéw i
wykonania robdt z Dokumentacjg Projektowa i przepisami, jakosci robdt, ktdre ulegajg zakryciu i wpisac
wyniki do dziennika budowy.

ST 08.02 Odbidr koricowy

Przy odbiorze koricowym Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢:
dokumentacje powykonawczg,
instrukcja obstugi systemu w jezyku polskim,
protokot przeszkolenia 0sob obstugujacych system,
ksigzka pracy instalacji (dziennik zdarzen), w ktérym beda zapisywane wszystkie alarmy,
czynno$ci serwisowe oraz uszkodzenia.
e protokot z uruchomienia i prob odbiorczych obejmujacy swym zakresem wymagania zawarte w
normie CEN/TS 54-14:2006 oraz zawierajacy:
e protokét ze sprawdzenia poprawno$ci wykonania instalacji przewodowej
e protokét ze sprawdzenia dziatania systemu (zadziatanie sygnalizatoréw i sterowan centrali)
poprzez zadymienie czujek oraz wigczenie ROP’6w,
e protokét ze sprawdzenia wspdtpracy z innymi instalacjami.

ST 09.00 PODSTAWA PLATNOSCI

ST 09.01 Systemy zabezpieczen elektronicznych

Cena wykonania robot obejmuije:
wytyczenie trasy przewodow i miejsc instalowania aparatury i osprzetu
koszt materiatéw
dostarczenie materiatow
uktadanie listew, rurek i przewoddw
montaz osprzetu i wykonanie potaczen
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wykonanie przeku¢, podkué itp.

montaz i uruchomienie urzadzen (aktywnych)

wykonanie inwentaryzacji powykonawczej instalacji
uporzadkowanie terenu z odpaddw powstatych przy budowie
dokonanie rozruchu instalacji

wykonanie niezbednych pomiaréw elektrycznych
opracowanie Dokumentacji Powykonawcze;

ST 10.00 DOKUMENTY BEDACE PODSTAWA WYKONANIA ROBOT
ST 10.01 Dokumentacja projektowa

ST 10.01.01 Dokumentacija projektowa

Roboty nalezy wykona¢ na podstawie Projektu Budowlanego oraz nizej wymienionych Projektow
wykonawczych :
o Projekt systemu sygnalizacji pozaru

ST 10.01.02 Przedmiary robét
e Przedmiar rob6t systemu wykrywania pozaru

ST 10.01.03 Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

Wykonawca robét powinien otrzymac niniejsza STWIOR i postugiwac sie nig w trakcie wykonywania
robot.

ST 10.02 Wykaz przepiséw prawnych i Norm

1. Specyfikacji Technicznej PKN-CEN/TS maj 2006r. ,Systemy sygnalizacji pozarowej, cze$¢: 14
Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji”.

2. Wytyczne projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej SITP WP-02:2010

3. Obowigzujacych norm i przepisow

4. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. z 2003 r., Nr 207, poz. 2016, z p6zniejszymi
zmianami)

5. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych -Dz. U. Nr 92, poz. 881

6. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych | Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkdéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 80, poz. 563 z
dnia 11.05.2006 r.)

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r (Dz.U. Nr 75, poz. 690) w sprawie
warunkdw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
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